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Resumen 
 
El presente trabajo, describe la 

utilización de un sistema de lógica 

difusa como controlador de potencia 

de un aerogenerador. El Diseño del 

Sistema de Lógica Difusa muestra 

como a partir de datos, se puede 

generar una base de reglas y partir 

de ellas determinar la señal de 

control. El SLD se ha desarrollado 

en el entorno Matlab® mediante el 

Fuzzy Logic Toolbox. Finalmente, 

para verificar su desempeño, se 

realizó una simulación del sistema 

diseñado con ayuda de Simulink® y 

Simmechanics®. 

 


